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摘　要:气体绝缘金属封闭开关设备(GIS)局部放电故障类型识别是故障预警和制定检修计划的重要基础,对维护

电力设备的安全稳定运行意义重大。在此背景下,首先分析常见的几种 GIS故障类型;然后,在超高频传感器采集

到的图谱信号处理和分类上,由于卷积神经网络(CNN)和深度置信网络 (DBN)融合而成的复合神经网络模型可以

快速实现有效特征信号的提取和故障类型准确分类,因此该文融合CNN和 DBN,建立复合神经网络的主体结构,并

利用该网络进行 GIS局部放电故障类型识别;最后进行实验验证。结果表明该复合神经网络模型识别故障的准确

性最高可达99%。
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Abstract:Gasinsulatedswitchgear(GIS)partialdischargefaulttypeidentificationisanimportantbasisforfault

warningandmaintenanceplanning,andisofgreatsignificanceformaintainingthesafeandstableoperationofpower

equipment.ThispaperfirstlyanalyzesseveralcommontypesofGISfaults.Then,intheprocessingandclassification

ofthespectralenvelopsignalcollectedbytheUHFsensor,thecompositeneuralnetworkmodelformedbythefusion

oftheconvolutionalneuralnetwork(CNN)andthedeepbeliefnetwork(DBN)canquicklyrealizetheextractionof

effectivefeaturesignalsandaccurateclassificationoffaulttypes.ThereforethispaperintegratesCNNandDBN,es-

tablishesthemainstructureofthecompositeneuralnetwork,andusesthisnetworktoidentifyGISpartialdischarge

faulttypes.Finally,themethodisverifiedinsimulationexperiments.Resultsshowthattheaccuracyofthecompos-

iteneuralnetworkmodeltoidentifyfaultscanreachupto99%.
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　　气体绝缘金属封闭开关设备 (gasinsulated

switchgear,GIS)将变电站等输变电环节中的断路

器、隔离开关、互感器等众多高压设备集成在一起,

全部封闭在金属接地的外壳中,并在其内部充满

SF6 绝缘气体[1],具有体积小、环境影响小、维护周

期长且运行可靠性高等传统变电站无可比拟的优

势[2]。但集成式结构也存在故障发生后难以查找故

障源、运维困难等缺陷,因此,通过局部放电检测技

术来发现不同类型缺陷所造成的局部放电,对于故

障预警和安排检修计划具有重要意义,必须提升

GIS运行维护水平,使其故障率降到最低[3-5]。

现有的故障类型识别主要分为3个环节:采集

局部放电图谱信号、提取特征参数、分类器模式识

别[6-8]。3个环节依次进行,局部放电信号常用超高

频法采集,局部放电产生的超高频信号在SF6 气体

中衰减速度慢且传播速度快[1],能实时反映设备绝

缘状况,提取到的超高频信号进行对数检波后取其

包络信号进行特征值提取。传统特征参数提取方法

集中在对频域和时域波形的分析上,如:分形特征参

数法、数字图像矩特征参数法、小波特征参数法

等[9-15]。此外,基于时域放电信号,文献[16]采用相

位分布模式建立了多周期的不同类型相位分辨局部

放电 (phaseresolvedpartialdischarge,PRPD)谱

图,对油纸绝缘局部放电模式识别展开研究;文献

[17]引入混沌理论改进特征提取算法,弥补了传统

特征提取方法过程中对不同PD脉冲之间关联信息

以及相互影响的忽视;文献[18]综合了总体经验模

态分解(ensembleempiricalmodedecomposition,

EEMD)[19]与二维 Gabor变换[20]的优势,显著提高

了模式识别的准确率。

关于分类器的研究主要是神经网络算法的不断

优化,但也有关于支持向量机(supportvectorma-

chine,SVM)算法的实践,文献[21]通过试验验证了

SVM 算法的识别效果优于反向传播(backpropa-

gation,BP)神经网络算法。简单的人工神经网络

(artificialneuralnetwork,ANN)一般会存在过拟

合、收敛 速 度 慢、易 发 散、易 陷 入 局 部 极 值 等 问

题[22-23],能够克服这些缺陷的SVM 算法则由于使

用了在x=0时无定义的符号函数sgn(x)作为分类

函数而存在模式漏分问题[24],无法识别x=0对应

的放电样本。文献[25]采用基于支持向量数据描述

算法解决了漏分问题。神经网络的其他算法还有基

于自适应神经模糊算法[26]、基于自谐振理论(adap-

tiveresonancetheory,ART)神经网络算法[27]、径

向基神经网络[28]等。此外,文献[29]使用仿生模式

识别算法对经过主成分析法降维处理后的参数进行

辨识,提出了改变连通方向的方法。

鉴于泛在电力物联网发展背景下传感器设备的

广泛使用和电网设备的复杂化,对复杂时间序列数

据建立精确且通用的数理统计模型并提取有效特征

参数变得越来越困难[30],过度复杂的分类方法也大

大增加了算法复杂度,增加了辨识时延。深度学习

作为一种多层次神经网络学习算法,能够自主学习

如何抓取数据的特征,在数据量较大的情况下,能有

效避免特征信息的丢失。

该文使用深度学习算法中适合处理图像数据问

题的卷积神经网络[31-32](convolutionalneuralnet-

work,CNN)和适合处理单维时间问题的深度置信

网络(deepbeliefnetwork,DBN)[33]一体化实现对

局放图谱信号的特征值提取和模式识别。首先,对

几种常见 GIS故障类型的 PRPD 模式进行特征分

析;然后,基于 PRPD 图谱识别对 CNN 和 DBN 的

融合过程进行详细阐释,建立复合神经网络模型,并

使用预先标注过的图谱数据集对神经网络进行训

练;最后,使用验证集数据对模型进行测试,并将测

试结果与已有方法进行对比,验证模型的识别准

确率。

1　PRPD模式分析

在基于超高频法的 GIS故障类型识别方法中,

分析不同 GIS故障类型的 PRPD 图谱特征是最为

常用的手段。PRPD图谱将一段时间(多个放电周

期)内的局部放电脉冲信号按照相位序列显示在同

一坐标内,不再有时间信息标识,也即描述局部放电

脉冲所对应的工频相位ϕ(0°~360°)、放电量q(由

于用 UHF法检测时无法标准标定放电量,则q 表

示脉冲幅值)和放电次数n(或放电率)之间的关

系[34],与 相 位 分 辨 的 脉 冲 序 列 (phase-resolved
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pulse-sequence,PRPS)模式相比,属于一段时间内

的PRPS信号的叠加。

在CNN识别图像信号的过程中,图像的大小

直接影响了模型训练和识别过程的计算时间,而

PRPD图谱尺寸不随时间变化且放电信息随时间累

积的特性非常适于CNN 的特征提取,因此,该文选

择PRPD图谱信号作为复合神经网络的输入信号。

实际生产中较为典型的几种 GIS故障类型的

放电PRPD图谱如图1所示。由图1脉冲幅值分布

可知,典型的4种故障类型PRPD图谱具有明显的

相位相关性。其中,尖端放电脉冲集中在270°相位

附近,金属自由颗粒放电脉冲刚好相反,在270°和

90°相位附近几乎没有分布;悬浮电位的脉冲幅值不

仅有相位相关性,还有明显的悬空特性。CNN的特

征参数提取过程将对这些特征进行精确、多角度的

分析。

（a）尖端放电

1

90 180 270 3600
相位/（°）

相
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幅
值
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（b）自由金属颗粒

1

90 180 270 3600
相位/（°）

（c）悬浮电位
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（d）固体绝缘气隙放电
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图1　GIS典型故障类型的PRPD图谱

Figure1　PRPDmapoftypicalfaultsinGIS

2　复合神经网络建模

图谱信号经过降噪预处理后如图2所示。首

先,使用CNN进行图谱特征值提取和降维操作;然

后,使用DBN模型中的受限玻尔兹曼机(restricted

boltzmannmachine,RBM)层代替 CNN 中的全连

接层,以此提高模型的学习速率和判别准确性;最

后,使用softmax函数作为输出层得到各分类结果

的概率。

�����

���
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谱信号 输入层 卷积层
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卷积层
2 Flatten

层
RBM
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RBM
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图2　复合神经网络模型结构

Figure2　Structureofcompositeneuralnetworkmodel

2.1　CNN建模

CNN原理如图3所示,完整的 CNN 模型由多

个卷积层、池化层和全连接层组合而成。在特征提

取与高维提纯环节,卷积层先通过过滤器对原始图

像进行卷积运算,提取特征值形成新的特征图像;然

后,池化层再对得到的特征图像进行特征提纯实现

矩阵尺寸压缩,从而大大减少神经网络参数,提高运

算速度。一般而言,单次仅能提取图像的低层次特

征,可以根据识别目标图像的复杂程度,选择进行多

次重复卷积池化操作,最终提取出高层次的特征。

在概率分类环节,使用 Flatten函数将提取到的高

信息含量特征图像变换为一维特征参数数组,作为

输入参数由全连接层完成概率分类。

��������

�

	
������

�

����

�

�

������
PRPD 图谱信号
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图3　卷积神经网络模型

Figure3　Schematicdiagramofconvolutionalneuralnetworkmodel
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　　为提高特征提取的准确度,该文先对需识别的

PRPD图谱信号进行图像去噪预处理和添加辅助特

征图像操作。去噪环节将图像处理为灰度图像后滤

除明显不符合局部放电特征的噪声数据。然后,添

加观测效果可等价于PRPD图谱信号的脉冲次数分

布曲线Hn(ϕ)和平均放电量分布曲线 Hqn(ϕ)[34]。

最后将3幅图像作为神经网络的输入量。

为便于说明,该文使用较为简单的 25px×

25px数据量的PRPD图谱进行说明,同样,辅助观

测特征图像也为25px×25px数据量。输入层数

据量为25px×25px×3,卷积层C1 和C2 均使用

尺寸大小为5px×5px×3的过滤器进行特征提

取,特征平面数量分别为32、64个,过滤器的移动步

长为1px;池化层P1 和P2 以全0边缘填充的方式

进行移动步长为2px的最大池化操作,降低特征图

像的维度,进而加快运算速度且避免过拟合;Flat-

ten函数将 P2 输出的特征图像数据转变为包含

3136个参数的一维数组,作为全连接层的输入,3层

全连接层的神经元数目分别为1024、256和4个。

2.2　DBN建模

对于分类器存在的计算量大、易陷入局部最小

值以及过拟合等问题,BP算法可以通过结合以多层

RBM 为主体的 DBN 模型来优化。模型将无监督

逐层 RBM 预训练和有监督BP算法参数调整过程

相结合,保证了参数训练的快速性和准确性[30]。

RBM 模型如图4所示,包括所有可见单元h
组成的可见层和所有隐含单元v 组成的隐含层。其

作用是①在最大程度保持输入数据分布特性的前提

下进行降维,然后再进行分类,提高分类效率;②使

用无监督逐层RBM 预训练得到的参数作为有监督

BP算法参数调整的初始值,避免BP算法在初始值

不恰当时陷入局部极小值。

v1 v2 v3 vm

wn×m

hn

c1
h2 h3h1

c2 c3

b1 b2 b3 bm

cn…

…
参数

c

b

wn×m

图4　RBM 模型

Figure4　Schematicdiagramofrestricted
boltzmannmachines

假设有n 个可见单元和m 个隐含单元,用vi

表示第i个可见单元,hj 表示第j 个隐含单元,则

RBM 的参数包括权重矩阵Wn×m 、可见层偏置阈值

向量C、隐含层偏置阈值向量B,其中,权重矩阵

Wn×m 的矩阵元素wij 表示第i个可见单元和第j个

隐单元之间的权值,ci 表示第i个可见单元的偏置

阈值,bj 表示第j个隐含单元的偏置阈值。可见单

元vi 与隐含单元hj 之间的能量函数为

E= -∑
n

i=1
civi-∑

m

j=1
bjhj -∑

n

i=1
∑
m

j=1
viwijhj (1)

无监督逐层RBM 预训练的目标就是不断优化

参数,使得模型的能量函数E 达到最低,能量函数

降低的过程就是对输入数据进行不断拟合的过程。

该文使用3层 RBM 来代替 CNN 模型中的3
层全连接层,实质上是在有监督的 BP算法训练参

数之前增加一个无监督的 RBM 训练过程。因此,

参数调整过程如图5所示,DBN 模型使用未标注的

图像数据开始无监督的 RBM 训练过程,首先训练

第1层RBM 得到合适的隐层,将隐层单元的激活

概率作为第2层RBM 的显层输入,后2层RBM 的

训练与此类似;完成无监督 RBM 预训练后,再使用

带标注的图像数据和BP算法对模型参数进行局部

调整。

输出数据 带标注数据

输入数据

Softmax 层

RBM 层 3

RBM 层 1

RBM 层 1

Flatten 层

无监督参数
预训练

有监督 BP 算
法参数微调

W2

W1

W0 W0′

W1′

W2′
…

…

…

图5　DBN参数训练过程

Figure5　TrainingprocessforDBNparameter

2.3　复合神经网络模型参数训练

复合神经网络模型的参数训练3个阶段与建模

过程相对应,有监督 CNN 参数训练、无监督逐层

RBM 预训练、有监督 DBN 参数调整。其中,有监

督CNN参数训练过程对应于先建立的 CNN 模型

的参数训练,包括前向和反向传播过程。当替换
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CNN的全连接层为DBN模型后,无监督逐层RBM
预训练与有监督CNN参数训练得到的卷积池化层

参数组合得到复合神经网络模型的先验参数,再由

基于BP算法的有监督 DBN 参数调整过程对先验

参数进行最后修正。

该文使用非线性 Relu函数作为 CNN 模型各

层神经元的激活函数,用f 表示;使用平方误差作

为整体代价函数,用J 表示。在4类m 个学习数据

集的前提下,以Xi 表示带标注的输入数据集,Wij

表示各类权重矩阵(包括卷积层过滤器、池化层权重

和全连接层权重),ai 表示各偏置阈值矩阵,Y′i表示

实际输出,Yi 表示输入数据集Xi 的初始标注。前

向传播的计算过程和模型代价函数分别为

Y′i=f(WijXi+ai) (2)

J(Wij
,ai,Xi,Yi)=

1
2∑

m

i=1

(Y′i-Yi)2 (3)

　　反向传播的计算过程是依据批量梯度下降原则

对各层的权重和偏置阈值依次修正,修正目标是使

模型代价函数达到最小,参数修正过程为

W(l+1)
ij =W(l)

ij -η
∂J
∂Wij

a(l+1)
i =a(l)

i -η
∂J
∂ai

ì

î

í (4)

其中,η为预先设定的学习速率。

DBN模型的前向传播过程除softmax层外与

CNN相同,但选用的代价函数Q 为交叉熵函数,训

练目标也是使代价函数达到最小值,softmax层的

计算过程和代价函数分别为

Si=
ey′i

∑ey′i
(5)

Q=-∑
i
yilnSi (6)

3　算例分析

如图6所示,该文在高压实验室模拟尖端放电、

自由金属颗粒、悬浮电位和固体绝缘气隙放电4种

缺陷,使用逐步升压法采集共计100组试验图谱数

据。选用其中每种缺陷3组数据作为验证集,其他

每种缺陷22组数据作为训练集。复合神经网络模

型的输出节点有4个,相应缺陷类型对应的期望输

出值如表1所示。

传感器节点

示波器

变压器

水电阻
高压套管

盘式
绝缘子

高压试验
变压器

（a）实验装置结构 （b）实验装置现场

图6　模拟缺陷局放数据采集装置

Figure6　Dataacquisitiondeviceforsimulated

partialdischarge

表1　不同缺陷类型对应期望输出值

Table1　Expectedoutputvaluefordifferentdefecttypes

缺陷类型 期望输出

尖端放电 1 0 0 0

自由金属颗粒 0 1 0 0

悬浮电位 0 0 1 0

固体绝缘气隙放电 0 0 0 1

按照文2中的训练流程开始进行学习,在训练

过程进行的同时适当调整学习速率η。如图7所

示,随着迭代训练次数的增加,CNN 和复合模型的

代价函数都逐渐下降,识别准确率逐步上升,且训练

完成时复合模型的识别准确率接近于99%,优于

CNN模型的94%;从曲线的变化趋势看,复合模型

的训练速度和稳定性也要优于CNN。

1.0

0.8

0.6

0.4

0.2

代
价

函
数

值
准

确
率

6004002000

迭代训练次数

（a）CNN 模型

准确率

代价
函数值

6004002000

迭代训练次数

（b）复合神经网络

1.0

0.8

0.6

0.4

0.2

准确率

代价
函数值

图7　训练过程准确率变化趋势

Figure7　Trendofaccuracyrateduringtraining

选取电压等级分别为70、80、90kV 试验环境

下的4种缺陷PRPD图谱数据各一组,输入训练好

的神经网络模型后得到的输出结果,如表2所示,可

知验证集的识别结果准确度非常高,这体现了复合

神经网络模型的实用性。
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表2　验证集识别输出结果

Table2　Recognitionoutputresultsofvalidationset

缺陷类型
不同电压(kV)等级下的识别输出结果

70 80 90

尖端放电 0.999984 0.000001 0.000027 0.000013 0.999892 0.000037 0.000049 0.000038 0.999875 0.000001 0.000225 0.000098

自由金属颗粒 0.000001 1.000000 0.000001 0.000001 0.000006 1.000000 0.000008 0.000017 0.000026 1.000000 0.000029 0.000034

悬浮电位 0.000007 0.000075 0.990252 0.000052 0.000058 0.000045 0.998552 0.000036 0.000154 0.000129 0.987379 0.000286
固体绝缘

气隙放电
0.000018 0.000002 0.000005 0.999989 0.000088 0.000082 0.000096 0.999937 0.000124 0.000275 0.000396 0.999329

4　结语

该文分析了4种常见 GIS缺陷类型的 PRPD
图谱信号,建立了适合提取图谱信号特征的神经网

络模型,结合 CNN 和 DBN 的优势,详细阐释了复

合神经网络建立和参数训练的过程,得到了特征提

取过程简单、识别准确率高的神经网络模型。该模

型有效避免了常规算法过度复杂的数理特征提取过

程,且减少了有效特征的丢失,试验结果验证了其具

有工程实用性。在实际的检测过程中,其识别能力

还将随着测试样本的增多进一步增强,有较强的泛

化能力。

该文所提复合神经网络的应用领域有较大的拓

展空间,不同参数优化算法对该模型训练速度和识

别准确率的影响也有待进一步研究,这些课题将在

下一阶段的研究中逐步开展。
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